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WSTEP

Ponizszy informator przedstawia w jaki sposéb skonfigurowac¢ sterownik PacDrive 3 serii LMC Pro w
celu uruchomienia na nim komunikacji z modutami 10 po protokole Profibus DP.

ELEMENTY WYKORZYSTYWANE W PONIZSZEJ INSTRUKCJI

e Sterownik ruchu PacDrive 3 - LMC 400
e Moduty Profinet I/O - GE RSTi-EP:

o EPXPBS001

o ST-2328

INSTALACJA BRAKUJACYCH URZADZEN W PROGRAMIE SOMACHINE MOTION

Chcac ustanowi¢ komunikacje po protokole Profibus, w pierwszej kolejnosci nalezy sprawdzi¢, czy
urzadzenia, z ktdrymi chcemy sie potaczy¢ znajdujg sie w bibliotece urzadzen programu SoMachine
Motion. Aby to zrobié, nalezy uruchomic¢ program Logic Builder i z gérnego menu wybrac¢ zaktadke
Tools, a nastepnie Device Repository.

File Edit WView Project ETEST Buld Onlne Debug | Tools | Window Help
B HEI& o o 3 B @ X |#h A5 {l) UbreryRepostory... | o |

@

Device Repository...

isualization Styles Repository...

=) IMC_Profinerl0_Example
= " LMC_PacDrive (PacDrive LMC 300/400,/402/600/802

R Mechatronic data

l%i Device Addressing

g Message logger

=& pLC Logic

-‘o Application

| »

m

&
@
%

Template Repasitory ...
Seripting

External Tools

QOPC [LMC_PacDrive]...
Customize. .,

Options...

Library Manager
SR_Main (PRG)
Task Configuration
=8 TASK_SR_Main

S Sercos_Master (Sercos Master)
+ 4§ DQG_Digitalout (Digital Outputs)
+$ DIG_Digitaln (Digital Inputs) i
< - T | 3
POUs v B X
=5 IMC_Profinerl0_Example
+ﬁ Project Information
>“ Project Information

----- Q’ Project Settings

[EI Messages - Total 0 error(s), 0 warning(s), 0 message(s) @ Watch 1 @ Breakpoints ﬁ Call stack
Last build: € 0 & 0 Precompile:

Current user: (nobody)

W wyswietlonym oknie dostepny jest podglad urzadzen zainstalowanych w bibliotece programu Logic
Builder. Aby wyswietli¢ urzadzenia zainstalowane we wszystkich lokalizacjach zaznaczamy
wyswietlanie wszystkich lokalizacji poprzez ustawienie parametru Location na <All Locations>
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=¥ Device Repository

[ Edit Locations. .. ]

<All locations>

Installed d

Marme Vendor  Version Description

+ﬂj Miscellaneous

= ﬂj Fieldbusses
%---:nn CAMNbuS Export..

- €ifl CANopen

- oo EtherCAT

- == EtherMetfIP

- HH Profibus

+ - % Profinet IO

+ 5 sercos

- E HMI devices

[ rucs

4 m 3

+
:
+
:

W oknie ponizej odszukujemy urzgdzenia oparte o protokét Profibus, w tym celu rozwijamy liste
Fieldbusses/Profibus. Do instalacji nowego urzadzenia wymagany jest dedykowany plik GSD dla
wybranego modelu.

W tym przyktadzie instalowany bedzie interfejs komunikacyjny Profibus DP Slave firmy GE — RSTi-EP
EPXPBS001. Pierwszym krokiem bedzie wybranie lokalizacji, w ktdrej urzadzenie zostanie
zainstalowane. Przyktadowo zostata wybrana lokalizacja User. Nastepnie nalezy klikng¢ przycisk Install.
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¥ Device Repository E
Location: Edit Locations. ..
i Motion\User Devices)
Installed device descriptions:
Mame Vendor  Version Description Install...
—ﬁ Fieldbusses Uininske
= ##¥ profibus
+.. ¥ DP Slave Expart..
4 I b ————
Close

W nowym oknie nalezy wybra¢ odpowiedni plik GSD, po czym klikng¢ Otworz.

[E Install Device Description (=23
@(:)-| | » GSDML v [ 3 ||| Przeszukaj: GsoML )
Organizuj « MNowy folder = « [ @

i Mazwa Data modyfikacji Typ Rozm
ﬁE |7] GEPDRO3 2012-03-28 15:00 Plik GSD I
=
E
- =
L
- 4 1 | 3
Nazwa pliku: GEIPDEO3 ~ | All supported description files ( |
| Otwiarz |v| [ Anuluj ]
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Po wykonaniu powyzszych czynnosci rozpocznie sie instalacja urzgdzenia w programie Logic Builder.

Po jej zakonczeniu urzadzenie bedzie juz dostepne w programie i mozna bedzie je doda¢ do drzewka
ze strukturg programu.

¥ Device Repository E

Location: ’User v] [ Edit Locations. .. ]
(C:\ProgramData\SoMachine Software V4. 40 MotionJser Devices)

Installed device descriptions:

MName Vendor Version Install...

-m Fieldbusses
= B profibus
=i 2 0P Slayve Export..

""" a@ STXPBES001 GE Inteligent Platforms GEIPDEO3.G5D - V1.

niNsta
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DODAWANIE URZADZEN PROFIBUS

Kolejnym etapem jest dodanie urzadzen Profibus do drzewka struktury programu. W tym celu
zaznaczamy kontroler PacDrive LMC, klikamy na niego prawym przyciskiem myszy i z listy wybieramy
opcje Add Device...

[ LMC_ProfineldQ_Example.project - SoMachine Motion Logic Builder - V4.
File Edit View Project ETEST Build Onlne Debug Tools Window Help
BeEHIE o & B X MR O e [ = |

=5 LMC_Frofinerio_Example
=¥ Mc_PacDrive (PacDrive LMC 300/400/402/60
| Cut
Mechatronic data ‘% .
I%i Device Addressing Copy
~#% Message loager Paste
=80 PLc Logic ® Delete
-o Application
: Bi
; m Library Manager ronse
SR_Main (PRG) Refactoring
Task Configuration ) Properties...
t3  Add Object
& Sercos_Master (Sercos Master) () Add Folder...
+ 4% DQG Digitalout (Digital Outputs) Add Device. ..
{4 piG_Digitalin (Digital Inputs) PEEDES
+ & TPG_TPIn {Touch Probe Inputs)
<% Convert Device...
¥ AI_0 (Analog Input)
@- A1 (Analog Input) Transfer device settings
- AQ_0 (Analog Output) [§" EditObject
& AQ_1 (Analog Output) Edit Object With. ..
< T Jﬂﬁ Add Device From Template
POUS - Edit IO mapping
_‘@ LMC_Profinerfd_Example Import mappings from CSV...
. . )
HD) Project Information Export mappings to CV...
Project Information
[} Project Settings PLCOpenXML Export
PLCOpenxML Import
Reset origin device [LMC_PacDrive]
[EI Messages - Total 0 error(s), 0 warning(s), 0 messag Cold reset of controller
Acknowledge diagnostic messages of the controller

Z otworzonej listy urzgdzen wybieramy potrzebne urzadzenie, w tym wypadku kontroler sieci Profibus.
Aby go odnalezé nalezy przejs¢ kolejno do Fieldbusses / Profibus / DP Master a nastepnie wybrac
odpowiednie urzadzenie. Na samej gorze okna istnieje rdwniez mozliwos¢ wprowadzenia nazwy, pod
ktdrg komponent bedzie widniat w drzewku struktury programu. Po zatwierdzeniu przyciskiem Add
Device kontroler zostanie dodany do projektu.
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[7) Add Device
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MName:

PEM_Master

Action:

@ Append device

=
M
Ix)
o

Plug device (©) Update device

Enter a string for a fulltext search in all devices...  Vendor: | Schneider Electric

3

¥

3

Mame

E2 ﬂ'i Miscellaneous
= m Fieldbusses

CAN CANbus
i EtherCAT
— Ftherfet/TP

VYender Version Description

% Profibus
+- B DP Device
= H DP Master
ﬁ PROFIEUS-DPV1-Master

PFS 'E'I:J.U

Schneider Electric 1.56.14.0 SE PROFIBUS-DPY 1-Master based on Hilscher netX

Group by category [ Display all versions {for experts only) [ | Display outdated versions

@

MName: FROFIBUS-DPV1-Master
Vendor: Schneider Electric
Categories:

Version: 1.556.14.0

Order Number:

Description: 5E PROFIBUS-DPV 1-Master based on Hilscher netX

Append selected device as last child of
LMC_PacDrive

€ (You can select another target node in the navigator while this window is open.)

I Add Device I Close

Kolejnym krokiem jest dodanie urzadzenia Profibus Slave. Chcac przypisa¢ urzadzenie podlegte do
innego komponentu, wystarczy, nie zamykajgc okna Add Device, wybraé ze struktury programu
interesujgce nas urzadzenie nadrzedne, czyli w tym wypadku Profibus Master. Okno zostanie
automatycznie zaktualizowane i umozliwi nam dodanie kolejnych urzadzend. Aby ufatwi¢ nam
odnajdywanie interesujgcego nas komponentu mozemy w opcji Vendors wybra¢ konkretnego
producenta, lub wyswietli¢ wszystkie dostepne urzadzenia poprzez wybranie opcji <All vendors>.
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[ Add Device

Mame: STXPES001
Action:

@ Append device (O Insert device

Flug device  (©) Update device

gdzie technologia spotyka cztowieka

Enter a string for a fulltext search in all devices. ..

Vendor: | <All vendors > T I

Version

Name Vendor
= ﬁ Fieldbusses
= - S profibge
= B OP Slave
ﬂj EC1-DEB-DPS DPV1 Hilscher GmbH
ﬂj PacDrive3 PROFIBUS-DPV1 Schneider Electric

¥ [smxpEs001

GE Intelligent Platforms

HIL 106E7.GSD - Version 1. 102 (HW =Version 1.000 5W=Version 1.100)
SE100D60.G50 - 1.34.0,0 (HW=Version 1.000 S\W=Version 1.34.1.0)
GEIFDBO3.GSD - V1.000 (HW=Rev20.000 SW=Rev20.000)

<

L

Group by category || Display all versions (for experts only) [ ] Display outdated versions

Y]  mame:sTXPESOO01
Vendor: GE Inteligent Flatforms
Categories: DP Slave

Order Number:

Version: GEIPDBO3.GSD - V1.000 (HW=Rev20.000 SW=Rev20.000)

Description: Profibus DP Slave imported from GEIPDBO3.GSD

| »

m

=

1

Append selected device as last child of
PBM_Master

&  (You can select another target node in the navigator while this window is open.)

Add Device ] [ Close

Po wybraniu odpowiedniego urzadzenia typu Slave, w tym przypadku STXPBS001, analogicznie nalezy
przej$¢ do dodawania modutéw 1/O. W drzewku programu klikamy na dodane urzadzenie Profibus
Slave o nazwie STXPBS001, a nastepnie dodajemy modut komunikacyjny o takiej samej nazwie
(STXPBS001) i kolejne moduty do niego podtgczone. W naszym wypadku dodajemy modut wyjs¢
cyfrowych ST-2328. Struktura w drzewku Profibus musi wiernie odzwierciedlaé kolejnos¢ podtgczonych

w rzeczywistosci urzadzen.

WAZNE! Pierwszym urzadzeniem podrzednym dla modutu Slave PBS001 jest interfejs komunikacyjny

Profibus STXPBS001.

Po dodaniu wszystkich urzadzen gotowa struktura sieci Profibus przedstawia sie nastepujgco:
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LMC_ProfinerlO_Example.project” - SoMachine Motion Logic Builder - V4.4

File Edit View Project ETEST Buld Online Debug Tools Wi

- . o (A Add Device ==
B d & dBREBX MR-
Name: 2328 80024V 0 5A Source |
Devices -+ 3 X Action:
29 Message logger E] o @ Append device () Insertdevice Flug device (D) Update device
=&Y PLE Logic
= u Application Enter a string for a fulltext search in all devices... = Vender: I<AII vendors > ']
m Library Maniager s MName Vendor Version -
SR_Main (PRG) .
@ Task Confi ton @ ST-2124{400, 5V, 20mA, Source) GE Inteligent Platforms GEIPDBO3.GSD -
= a onngura’ il
£ TASK SR Mai () 5T-221F(15D0,24V,0. 1A,5ink) GE Intelligent Platforms ~ GEIPDB03.GSD ||
- ain
v@ S; M_ain @ ST-222F(16D0, 24V, 0. 1A, Source) GE Inteligent Platforms GEIPDBO03.GSD -
s Sercos Master (Ser;,s Master) @ ST-2314{(4D0,24V,0.5A,5ink) GE Intelligent Platforms GEIPDEO3.GSD -
- - (] 5T-2318(8D0,24v,0.5A,5ink) GE Intelligent Platforms ~ GEIPDB03.G5D -
+ -4 DOG_Digitalout (Digital Outputs) )
4 $ DIG_DigitelIn (Digital Inputs) @ ST-2324{4D0,24V,0.5A,Source) GE Intelligent Platforms GEIPDBO3.GSD
- @ ST-2328(8D0,24V,0.5A,Source) GE Intelligent Platforms GEIPDBO3.GSD -
+ & TPG_TPIn (Touch Probe Inputs) L il
£ [l 5T-2414400.0.58.Sink.Diaa) GE Intellioent Platforms GEIPDBO03.GSD -
@' AI_D (Analog Input) < T _ 3
AI_1 (Analog Input]
g AQ_ 0((Analogg Ozuu:)ut} Group by category [ Display all versions (for experts only)  [] Display outdated versions
Oytoyth @ Mames: ST-2323(8D0, 24V, 0. 5A,Source) -
= Vendor: GE Intelligent Platforms T
[ PBM_Master (PROFIBUS-DPV 1-Master) Categories: P Modue [
=-Y) sTXPBSO01 (STXPBS001) Version: GEIPDBO3.GSD - V1,000 (HW=Rev20.000 §l
SW=Rev20.000) —
[l STXPBSD01_1 (STXPBSO01) o K | >
@ ST_2328_8D0_24V_0_5A_Source_ (5T—2328(8DOI|_ Necrrintinn: Profihie NP madils for clave STYPRSANT imnartad
< T | ¢ Append selected device as last child of
POUs - & n STXPBS001
= {éj] IME_Profinerl0_Example E] &  (You can select another target node in the navigator while this window is open.)

+-12) Project Information

ﬂ Project Information Add Device

[} Project Settings

KONFIGURACJA PARAMETROW KOMUNIKACJI PROFIBUS

Aby dokona¢ konfiguracji parametrow sieci Profibus nalezy dwukrotnie klikng¢é na urzadzenie
PBM_Master. W gtdwnym oknie zostaje otworzona zaktadka z parametrami dla tego urzadzenia. W
grupie o nazwie NetX Configuration wybieramy wtasciwe ztgcze, do ktérego podtgczona jest siec¢
Profibus. W tym przyktadzie jest to ztgcze frontowe.
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E LMC_ProfinerlO_Example.project™ - SeMachine Maotion Logic Builder - V4.4

File Edit Wew Project ETEST Buld Online Debug Tools Window Help

e & ¥ R =Nl RE - | & | |8
Devices > 1 X /@ PBM_Master X hd
~[E] sr_main (PRG) [=] ~
=8 Task Configuration General Netk Settings

Connector

: ; i 1
@ SR_Main NetX Configuration not in use OptRight / 2
S Sercos_Master (Sercos Master) Optieft /3

+-4% DQG_DigitzlOut (Digital Outputey—| | | PROFIEYS WO Mapping

i Auto-nitialize Bus
+-(# DIG_Digitalln {Digital Inputs)

* ﬁ TPG_TPIn (Touch Probe Inputs) Status
(}' AL_0 {(Analog Input)
@' AI_1 (Analog Input)

€ AQ_0 {Analog Output)

Information

m

4

POUs > 0 X
=5 IMC_Profinerlo. Example (=]
+E:I Project Information
ﬂ Praoject Information
[} Project Settings

4 T 3

[E Messages - Total 0 error{z), 0 warning(s), 0 message[s)@ Watch 1 ]@ Breakpoinmlﬁ Call stack
Lastbuild: € 0 & 0 Precompile: o Current user: (nobody)

Nastepnie po przejsciu do ustawien parametrow urzadzenia Profibus Slave o nazwie STXPBS001 w
grupie General nalezy zmieni¢ parametr Station Address na odpowiedni, fizyczny adres urzadzenia. W
tym przyktadzie urzadzenie PBSO01 ma fizycznie ustawiony adres 77.

= LMC_Profinerl0_Example.project” - SoMachine Motion Logic Builder - V4.4

File Edit Wiew Project ETEST Build Onlne Debug Tools Window Help
BB @G0 ) BEXI MR T8 % | 15 1% ‘a3
Devices > 3 X [ PeM_Master V] STXPBSO01 X | -
=& TAsK_SR_Main[¥]
48] sR_Main General Identification Parameter
G Sercos_Master (Sercos Master) Station Address: 7 5 T_SDR. (thit): 1 5
+ - DQG_Digitalout (Digital Outputs Diagnosis
+-( D16 _Digitalln (Digital Inputs) _ Ident Number: | 0x0DB2 Lock/Unlock: @
i & TPG_TPIn (Touich Probe Tnputs) Profibus DP Parameters
L te
@' AI_0 (Analog Input) il § . SET parameters
Profibus DP I/O Mapping )
@' AlI_1 (Analog Input) Symbolic Values Length of user parameters (Byte)
&g AQ_0 (Analog Output)
‘ - Status Parameter Value Al
€2 AQ_1 (Analog Output) |
o BB AETR o 3 Watchdog Time Base 10ms B
= LA Master (PROFIRISD Information g
'}m STXPBS001 (STXPBS00L) Word data format MOTOROLA B
DF Clear action Bus Stop(I0's fault action) Bl
o Reaction to Bus fault PROFIBUS communication stops Bl
- Restart on Bus fault Power Reset  Bi
] 1 ¢
POUSs v o X
= | LMC ProfinerIO_Exampie (=]
+-/2) Project Information
ﬂ Project Information
[} Project Settings < m v
[E Messages - Total 0 error(s), 0 warning(s), 0 message(s)@ Watch 1 l@ Breakpoinb[@ Ccall Stack]
Lastbuid: €0 & 0 Precompile: o Current user: {(nobody)
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Ostatnim elementem, ktory nalezy skonfigurowac w programie SoMachine Motion Logic Builder jest
sposéb odswiezania wartosci wejs¢ i wyjsé z modutéw podtgczonych do skanera Profibus PBSO01.
Parametr ten zmieniamy oddzielnie w kazdym module IO lub nadrzednie dla wszystkich modutéw
i zmiennych wykorzystywanych w projekcie w konfiguracji sterownika LMC.

Aby zmienic¢ sposdb odswiezania oddzielnie dla kazdego modutu 10 klikamy na dany modut w drzewku
programu i otwieramy jego okno parametréw. Wybieramy zaktadke DP-Module 1/0 Mapping
i zmieniamy parametr Always update variables. Parametr ten moze przyjmowac jedng z trzech
wartosci:

e Use parent device setting — aktualizuje zmienne zgodnie z ustawieniami urzgdzenia
nadrzednego, czyli w tym przypadku kontrolera Profibus

e Enabled 1 (use bus cycle task if not used in any task) - jezeli zmienne nie sg uzywane w zadnym
zadaniu to sg aktualizowane zgodnie z tzw. bus cycle task. Zadanie bus cycle task konfiguruje
sie w ustawieniach sterownika LMC.

e Enabled 2 (always in bus cycle task) - zmienne sg aktualizowane przy kazdym wywotaniu
zadania bus cycle task, niezaleznie od tego, czy s uzywane lub mapowane.

Na potrzeby tej instrukcji ustawmy parametr Always update variables na Enabled 1 (use bus cycle task
if not used in any task). Pozwoli to na odczyt wartosci zmiennych bez uzywania ich w programie.

Test.project” - SoMachine Motion Logic Builder - V4.4 =N R
Ele Edit W¥ew Project ETEST Build Online Debug Tools Window Help
BEEI&E o o | 0% IR |- [T | OF | | & | |5 | @ [} selectal -
Devices v 3 X $5 Message logger /@ Mc_Pachrive [ PEMMaster ' []] ST_2328 8DO_24V_0_5A Source_ x [ U7 smesoor [ ] -
= % CamSwitchGroup_PM_Control {CarE] -
+ 377 CamiTrack_PM_Control (Cam Track General Find Filter Show all < |
\Aé LE_Belt1 {Log. Encoder) Variable Mapping Channel  Address Type Unit  Description
+-5 Sercos_Master (Sercos Master) DP-Module Parameters -
. . C o Outputd 5060 BYTE
+ 4 DQG_Digitalout (Digital Outputs)
+-(@ DIG_Digitalln (Digital Inputs) DP-Module 10 Mapping I

£ @ TPG_TPIn {Touch Probe Inputs)
@' AI_O (Analog Input)
@' AI_1 (Analog Input)
& AQ_0 {Analog Output)
€ AQ_1 {Analog Output)
= m PEM_Master (PROFIBUS-DPY 1-Master]
= E@ STXPBS001 (STXPES001)

Status

Information

m,

3
=) Test =
=2 Project Information
@ GlobalTextlist
Library Manager
B Proiect Information o
El Messages - Total 0 error(s), 30 warning(s), 8 HIESSEQECS)@ Watch 1]@ Brfakpuints@ Call Stack

-
= | Reset mapping Always update variables: [Endjed 1 {use bus cyde task if not used in any task) ']

-"fo = Create new variable " =Map to existing valllZ R ISR cyde task if not used in any task)
S0ied 2 e o toor,

Lastbuild: £ 0 & 30 Precompile: o Current user: (nobody)

Zmienne bedg odswiezane zgodnie z okresem wywotania bus cycle task, ktére mozemy ustawi¢ w
parametrach kontrolera LMC, w zaktadce PLC settings. W tym miejscu bedg wyswietlane wszystkie
zadania procesora, ktére sg utworzone w programie. Wybierajac opcje <unspecified> okres bus cycle
task bedzie wynosit tyle ile trwa najwolniejsze zadanie cykliczne. Dla potrzeb tej instrukcji nie musimy
zmieniad tego parametru.

W zaktadce PLC settings mozemy takze ustawi¢ nadrzedng wartos¢ dla parametru Always update
variables. Wartos¢ ta dotyczy wszystkich zmiennych oraz wejs¢ i wyjs¢ zdefiniowanych w drzewku
programu. Dla potrzeb tej instrukcji nie musimy zmienia¢ tego parametru.
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[B LMC_Profinerl0_Example.project” - SoMachine Motion Logic Builder - 4.4 =N R
Elle Edit Wiew Project ETESL Buld Onlne Debug Tools Window Help
BEdI& R =R R I I= | | 5E | (81 [ selectal v | Gassic v
Devices -~ 3 X ([ PEM Master Y smxessoor [l STXPBSOO1_L I’ ﬁ LMC_PacDrive X I@ ST_2328_8DO_24V_0_5A_Source_ -
= 5] LMC Profiner]0 Example [w] s p
[d LMC_PacDrive (PacDrive LMC 300!400[%1— Parameters Application for 10 handling: [Wimﬁu" ~ B
- Mechatronic data .
B Device Addressing Controllerselection PLC settings
g Message logger . [] Update 10 while in stop (Mote: Supported by TM5 / TM7 10s but not by controls or drive based IOs)
=B PLc Logic PLC Settings Behaviour for outputs in Stop: | Keep current values =
=} Application Hles I Always update variables: Disabled {update only if used in a task) - 1'
m Library Manager
; SR_Main (PRG) ] Log
@ ;a}sk Configuration Bus cydle options 2
& TASK_SR_Main Applications Bus cyde task: <unspecified> -
-] sR_Main
+. g Serms_MasltEr (SErmS‘ Master) Users and Groups Addtionsl settings
- DQG_DigitalOut (Digital Outputs]
Q6. Dig Cig fouts) i . Generate force variables for 10 mapping Enable Diagnesis for devices
+ 8% 16 Ninitaltn Micital Tanuts) Access Rights
4 mn + [T] Show 1f0 warnings as errors
POUS -~ 3 x Task Deployment
= ) LMC_Profineri0_Exampie [=]
#122) Project Information OpcUa Server Configuration
B Froject Information
H Information
“[@ Project Settings 18

IE Messages - Total 0 error(s), 0 warning(s), 0 message[s)]@ Watch 1 l@ Ereakpmms@ Call stack

Lastbuid: € 0 & 0 Precompile: " Current user: (nobody)

Po zakoniczeniu konfiguracji mozna przystgpi¢ do sprawdzenia dziatania komunikacji Profibus. W tym
celu podtgczamy urzadzenie EPXPBS001 do frontowego portu komunikacyjnego (CN10) na sterowniku
PacDrive 3 LMC, po czym przystepujemy do wgrywania utworzonego projektu z konfiguracjg Profibus
na sterownik.

W pierwsze]j kolejnosci wybieramy sterownik, do ktérego chcemy wgrac¢ program - otwieramy okno z
parametrami sterownika LMC, przechodzimy do zaktadki Controller selection i klikamy dwukrotnie na
wybrany sterownik.

=] LMC_ProfinerdO_Example.project” - SoMachine Motion Logic Builder - V4.4

File Edit View Project ETEST Buld Onlne Debug Tools Window Help
BEEIS] | %5 | | Ee - [ | | O I [ = | | 9 | [E O sclectal >
Devices v &% [ PeMMaster [} smxpesoor ([ smxPBs00i_l [ LMC_PacDrive x| []  5T_2328_8DO_24V_0_SA Source_ -
=[5 IMC Profiner]0_Exampie (=]
=@ Lmc_Pachrive (PacDrive LMC 3001400)‘4:'— Parameters - YHE R A4
- lechatronic data ) Brgi 1 T "
% evice Addressing Contrallerselection - ' sizailians Address Lesin:ating)
ETH il LMC 300C Test 10.16.2.19 02h 57m 27s Ll
-~ # Message logger "
= @l] PLC Logic = PLC Settings
=} Application
: Files
m Library Manager
) sR_main (re) .
= @ Task Configuration
=¢& TASK_SR_Main | | Applications
] sR_Main
S Sercos_Master (Sercos Master) Users and Groups
+ 4 DQG_Digitalout (Digital Outputs)
+ (@ DIG_Digitalln (Digital Inputs) Access Rights
3 & TPG_TFIn (Touch Probe Inputs) =
< i 3 Task Deployment
POUs * 31 X
- OpcUa Server Configuration
=5l 1M Profineria_Example [=]
¥ y ] m 3
+[2) Project Information Infarmation [
H B Froject Information Connection Mode: IP Address:
[ Project settings [] Confirmed online made [P Address -] 108210
[E‘ Messages - Total 0 error(s), 0 warning(s), 0 messaga(s)@ Watch 1 ]@ Breakpn\nb[@ call Stackl
Last build: € 0 & 0 Precompile: Current user: {(nobody)
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Nastepnie z paska programu wybieramy opcje Online/Login lub klikamy na ikone widoczng na pasku
szybkiego uruchamiania.

Build | Online De_bug Tools Wincﬁ:w HE|£ Online Debug Tools Window Help
Login Alt+F8 » = pc
“ ARl [
Logout Cirl+F8

Po zatwierdzeniu komunikatéw nastepuje wgranie programu sterujgcego do kontrolera. Po wgraniu
programu moze by¢ wymagany restart sterownika (cold reset), aby wprowadzone zostaty wszystkie
modyfikacje.

Po zakoniczonej procedurze restartu nalezy uruchomié program poprzez przycisk Start znajdujacy sie
na pasku szybkiego uruchamiania, lub poprzez skrét klawiszowy F5. Rozpocznie sie nawigzywanie
potgczenia Profibus.

Jezeli konfiguracja zostata poprawnie przeprowadzona i pofgczenie zostato pomysinie nawigzane, obok
struktury urzagdzen znajdg sie ikona “+ $wiadczgca o braku bteddw.

Devices > 3 X
=) LMC ProfinerlO_Example (=]
= LMC_PacDrive [connected] (PacDrive LM(
% Mechatronic data
@i Device Addressing
& Meszage logger
=B} PLE Logic
- £} Application [run]
m Library Manager
SR_Main (PRG)
= @ Task Configuration
=38 TASK_SR_Main
] sr_Main
5 Sercos_Master (Sercos Master)
+- g DOG_Digitalout (Digital Outputs)
+ ﬁ DIG_Digitalln (Digital Inputs)
+ ﬁ TPG_TPIn {Touch Probe Inputs)
@' AI_0 (Analog Input)
@ AI_1 (Analog Input)
& AQ_D (Analog Output)
2 AQ 1 (Analog Output)
] PEM_Madker (PROFIBUS-DPV1-Maste
=2 Y] sTers001 (sTYPBS00Y)
PESO01_1 (STXPESOO01)
AT 2328_8DO_24v_0_5A_S

' 1 | P

Jezeli obok ktéregoé z komponentéw pojawi sie ikona £, to informuje ona o jego nieprawidtowym
dziataniu na skutek np. niewtasciwej konfiguracji. Nalezy ponownie sprawdzi¢ ustawienia urzadzen i
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poprawnos$¢ parametréw. Przy ponownej probie potgczenia, gdy w sterowniku znajdujg sie
niezatwierdzone btedy, komunikacja z urzagdzeniami zewnetrznymi moze nie dziata¢ poprawnie. Btedy
te sygnalizowane sg poprzez wykrzyknik “& obok kontrolera LMC na drzewku urzadzen. Aby zatwierdzié
btedy nalezy wybra¢ opcje z paska zadan Online/Reset diagnostic messages of controller, lub z paska
szybkiego uruchamiania.

Buid | Online | Debug Tools Window Help
Login Alt+F8 - % o
¥ Logout cirl+F8

Create boot application

Download

] (Pact Online Change

Source download to connected device
Save parameters of active editor

Save parameters of all devices

1 Multiple Download. ..
Reset warm

ion Reset cold

lain Reset origin

1 Reset Persistent Variables

25 Masty
tal Qutnl J Cold reset of controller [LMC_PacDrive]

Inputs| @ Reset diagnostic messages of controller [LMC_PacDrive]

be Inpy Simulation
Security 3
) Operating Mode »

Wskazéwka: W nowo utworzonym projekcie btedy zwigzane z wyjsciami cyfrowymi mogg by¢
spowodowane ustawieniem monitorowania przerwania obwodu dla wyjs$¢ sterownika. Aby wytgczyc
te funkcje nalezy zmienic¢ warto$¢ parametru OpenloadDiagMask we wtasciwosciach Digital Outputs
na 0.

LMC_ProfibuslO_Example.project” - SoMachine Motion Logic Builder - V4.4 - O X
File Edit View Project ETEST Buid Online Debug Tools Window Help
BEEI& B X b hE I - O | 08 | = |
Devices > 3 X LMC_PacDrive Iﬁ DOG_Digitalout x | <
- ‘@ LMC_FrofibusiO) Example YA | Parameter Type Value Default Val... Unit
= LMC_PacDrive (PacDrive LMC 300/400/40 - N .
) % Name STRING(40)
% Mechatronic data 5
| @ Bitd_15 LIMT 270000000.., | 250000000...
I%I Device Addressing -
& M oqger DiagMask LIINT 2511131111, 2#1111111..,
lessage
. g_ 5d 4 OpenloadDiagMsk UINT 0 2#1111111... I
= ogic
g verloadliag LINT ZF1111111...  Z#1111111...
= u Application
@ Logadr DWORD 16732000000 | 16%3e000000
m Library Manager ; . ; . ;
& ObjectType STRING D_OUTG1 D_OUTG1
SR_Main (PRG) -
= 4 stlogicaladdress
= @ Task Configuration
& TASK =R Mai @ udType UDINT 0 0
= in
= - @ udilnstance LUDINT 0 0
& sr_Main .
@ udiParameterld LUDINT 0 0
+ -4 DQG_Digitalout (Digital Outputs)
+-{g¥ DIG_Digitalln (Digital Inputs) v
< >
POUs * I X
=5 LMC_ProfbusiO_Example - m
+.I2) Project Information < »
H Froject Information |
ra Project Settings hd |
IEl Messages - Total 0 error{s), 0 warning(s), 0 message(s}]@ Watch 1 @ Breakpoim@ Call Stack
Last buid: € 0 & 0 Precompile: Current user: (nobody)
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MAPOWANIE 10

Odczytanie wartosci zmiennych wejsciowych lub sterowanie zmiennymi wyjsciowymi moze odbywac
sie na kilka sposobdéw:

e Recznie poprzez wejscie w zaktadke DP-Module 1/0 Mapping wybranego modutu —
odczytujemy wartos¢ w kolumnie Current value a wpisujemy nowa warto$¢ wprowadzajac jg
w kolumnie Prepared value i nastepnie wybierajgc Debug/Write values lub naciskajgc Ctrl+F7
przesytamy jg do kontrolera.

e Wykorzystujgc adres wejscia lub wyjscia — adresy kolejnych zmiennych sg podane w zaktadce
DP-Module /O Mapping dla kazdego z modutéw. W programie sterujgcym mozemy
odwotywac sie do wejs¢ i wyjs¢ wykorzystujgc ich adresy. Dodatkowo mozemy odwotywac sie
do zgrupowanych zmiennych — np. zmienne wejsciowe pogrupowane sg w bajty, co umozliwia
odczyt 8 zmiennych binarnych w postaci dziesietnej.

e Wykorzystujgc nazwe zmapowanych wejsé/wyjs¢ — znacznie wygodniejsze podczas
programowania jest odwotywanie sie do zmiennych 10 po ich zmapowanych nazwach. Aby
zmapowac zmienne konieczne jest rozftaczenie sie ze sterownikiem i wprowadzenie nazw
zmiennych w zaktadce DP-Module I/0 Mapping w polach kolumny Variable. Zmienne, ktérych
nazwy wprowadzamy tworzone sg dynamicznie (nie wymagajg wczesniejszej deklaracji).

(B LMC_Profinerl0_Example.project* - SoMachine Mation Logic Builder - V4.4 [E=nE=R
File Edt View Project ETEST Buld Online Debug Took Window Help
BEEI& oo L BRX IR -0 o ml I e | | 5 | (g [ selectal v | Classic - @
Devices > 3% Edit IO mapping #5 Message logger {68 eTPn  |'@} DG Digitalout I [i] ST_2328_8D0O_24V_0_SA_Source_ X I -
=) LMC_ProfinerfO_Example -~
= LMC_PacDrive [cannected] (PacDrive LM || General Find Filter Show all -
R Mechatronic data
‘?i Device Adéressing T e Variable Mapping J Channel J§Address Type Current Value Prepared Value
5 ) = "% Outputd %QE0 BrTE 11
lessage logger . -
= Bl PLCLoge DP-Module /0 Mapping "% Profibus ) BitD %QX0.0 EooL raLst [
x
@ Bit1 2%0QX0. 1 BOOL
+ |ﬁﬂ|i_l run
© ho [run] Status T Bit2 %0X0.2 BOOL
'S Sercos_Master {Sercos Master) .
+- 34§ DQG_Digitalout (Digital Outputs) k¢ Bit3 Qun.3 JBOCL
_Digitalout (Digital Outpu :
: ) Information g Bit4 %QX0.4 BOOL
#-“3(# DIG_Digitalln (Digital Inputs) -
L] Bits %Qx0.5  fBooL
& w TPG_TPIn (Touch Probe Inputs) "
L] BitS %QX0.6 BOOL
€ ALD (andog Input) " Git7 %Qx0.7  fBooL
i B
(,} AI_1 (Analog Input) )
€ AQ_0 (Analog Output)
€ AQ_1 (Analog Output) < m ] »
=3[l PBM_Master (PROFIBUS-DPV1-Maste| Reset mapping Always update variables: |Enabled 1 (use bus cydle task if not used in any task)
=¥l sTxpES001 (STXPBSO01)
[l sTxPBSDO1_1 (STXPESOO1) 1EC Objects
[l sT_2328 8DO_24v_0_S5A_S¢ Variable Mapping  Type
§ ST_2328 8D0_24% 0... “9 CAADiagDeviceDefault
< | m »
“g =Create new varizble % =Msap to existing variable
| Pous > o X
I ——
Watch T - B x
Expression Application Type Value Prepared value  [Execution point Addre
@ Profibus LMC_PacDrive.Appli... BIT yelic Monitoring
4 [ ] +
] Messages - Total 0 error(s), 0 warning(s), 0 message(s) | Egd Watch 1 [ Breakpoints | Call Stack
Lastbuid: ©@ 0 & 0 Precompile: o h RUN Program loaded Program unchanged Current user: (nobody)

Petng liste mapowan wejsé¢/wyjs¢ mozna otworzy¢ klikajac prawym przyciskiem myszy na kontroler
LMC i wybierajac Edit I0 mapping.
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[E5 LMC_Profinerl0_Example.project” - SoMachine Motion Logic Builder - V4.4

Elle Edit View Project ETEST Buld Online Debug Tools Window Help
B M & oo b &5 |G |- (7 |88 ) 95 OF ml l= ] | 5% | (3 [§ selectal - | Glassic -
Devices - 1 x Edit IO ing | -
=[5 LMC_ProfierlO_Example || Find Filter Show all -
=i a LMC_PacDrive [ F i /400/402/801
4 o riable Channel  Address Type  Description CurrentValue  Prepared Vall
@} Copy LMC_PacDrive
. = [ PBM_Master
== s =) sxeesoo1
44X Delete =- [l sT_2328 8DO_24v_0_5A_Source_
§  erowse v =-"p Outputd %QB0 BrTE
£ "% Profibus Bitd X0.0 BOOL FAL|
{ Refactoring » . %Q)
- [ Bit1 %QX0. 1 BOOL
+ S Properties.. ] Bit2 %QX0.2 BOOL
r,
“O445  Add Object N . K@ Bit3 %QX0.3  BOOL
Bit4 X0.4 BOOL
=) Add Folder... f *Q
{ [ ] Bits %QX0.5  BOOL
q Add Device... . Bite %OX0.6  BOOL
=N 4" EditObject LR Bit7 %QX0.7  BOOL
=0 Edit Object With...
Edit IO mapping
Import mappings from CSV...
Export mappings to CSV...
d PLCOpenXML Export
Fils PLCOpenXML Impart . ]
Watch 1 Reset origin device [LMC_PacDrive] * 3 X
Expression O Cold reset of controller Application Type Value Prepared value  Execution peint Al
Profibu -Appli... ko
“ @ Acknowledge diagnostic messages of the controller LSl G S E
< n ] 3
[E] Messages - Total 0 error(s), 0 warning(s), 0 message(s) {ﬁ Watch 1 J@ Breakpoints |@ Call Stack
Lastbuild: € 0 & 0 Precompile: o h RUN Praogram loaded Pragram unchanged Current user: (nobody)
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