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Przyktadowa konfiguracja serwonap edu serii VersaMotion oraz PACMotion

Przeznaczenie serwonap edow

Serwonapedy stosuje sie gtownie w przypadkach, gdy:

®* wymagana jest precyzja ruchu, w sensie pozycji do osiggniecia, predkosci ruchu, a takze trajektorii ruchu,

® oczekiwana jest duza szybkos$¢ reakcji uktadu do pozycjonowania osi i niezalezno$¢ od gtéwnej jednostki centralnej systemu
sterowania,

® Zgdana jest dodatkowa funkcjonalnos¢ (np. sprzezenie osi typu Follower, praca z profilami CAM, ruchy synchroniczne).

Koncepcja systemu i elementy sktadowe

Serwonapedy firmy GE IP moga by¢ budowane w dwdch wersjach: podstawowej, z uzyciem serii VersaMotion oraz
Zzaawansowanej, w oparciu o serie PACMotion. W zaleznosci od uzytej serii, wyrdznia sie rézne elementy sktadowe.

Serwonapedy serii VersaMotion skladajq sie z:

e silnika,

* wzmacniacza,

e kabli potaczeniowych,

e opcjonalnie z dodatkowych ztaczy i kabli przytaczeniowych, rezystora do rozpraszania energii, sterownika, modutu do
pozycjonowania osi oraz panelu operatorskiego.

Serwonapedy serii PACMoation skfadaja sie z:
e  silnika,

e wzmacniacza,

e kabli potgczeniowych,

e modutu do pozycjonowania osi,

e Swiattowodowych kabli potagczeniowych,
e kontrolera serii RX3i

e opcjonalnie z dodatkowych ztaczy i kabli przytaczeniowych, rezystora do rozpraszania energii, Swiattowodowego terminala
przytaczeniowego oraz panelu operatorskiego.

Silniki wystepujg zaréwno w wersji bez, jak i z hamulcem.

W dalszej czesci zamieszczono opis poszczegoélnych serii oraz ich elementy skladowe w réznych wariantach konfiguraciji.

Wazniejsze wskazowki, co do wyboru serwonap  edu:

Dobierajac serwonaped firmy GE IP, mamy na mysli dwie najnowsze rodziny serwonapedéw firmy GE IP: VersaMotion oraz
PACMotion. Pierwsza z nich znajduje zastosowanie w mniejszych i prostszych maszynach, nie wymagajgcych zaawansowanych
funkcji. W zaleznosci od wybranej konfiguracji, serwonapedy VersaMotion mogg by¢ sterowane na rézne sposoby: impulsami
cyfrowmymi PULSE, wiasnym protokotem lub sygnatami analogowymi. Wigze sie to ze stosowaniem okreslonego typu sterownika
lub modutu do pozycjonowania oraz z uzyskaniem okreslonej szybkos$ci dziatania i doktadnosci. Najprostsza konfiguracja
serwonapedu VersaMotion obejmuje jedynie wzmacniacz i silnik. Mozna przy jej pomocy realizowaé ruchy na maksymalnie 8
wczesniej zaprogramowanych pozycji. Wyzwalanie ruchu odbywa sie za pomocg sygnatéw dwustanowych. Nad osiagnieciem
zadanych pozycji czuwa system operacyjny wzmacniacza. Inna konfiguracja serwonapedu tej serii obejmuje, oprécz maksymalnie
dwéch wzmacniaczy i silnikbw, rowniez specjalizowany modut do pozycjonowania osi. Przy jego pomocy mozna realizowaé
sekwencje zaprogramowanych wczesniej ruchow. Prostszag wersjg tego rozwigzania jest wykorzystanie sterownika serii
VersaMax Micro PLUS zamiast wspomnianego modutu do pozycjonowania osi. W tych obu przypadkach serwonaped sterowany
jest ciggiem impulséw PULSE. Jeszcze innym sposobem sterowania w serwonapedem VersaMotion jest sterowanie za pomocg
sygnatu analogowego +/-10V, generowanego przez nadrzedny sterownik.
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Z kolei serwonapedy serii PACMotion dedykowane sa do zaawansowanych i skomplikowanych wieloosiowych maszyn.
Umozliwiajg m.in. prace w trybie nadaznym (tzw. follower) oraz realizacje dowolnych profili ruchu (tzw. krzywek CAM).
Serwonapedy PACMotion mogg obstugiwaé maksymalnie 40 osi. Buduje sie je na bazie kontroleréw serii RX3i, instalujac w nich
specjalizowane moduty do pozycjonowania osi, 0 numerze katalogowym IC695MM335. Pojedynczy modut pozwala na obstuge
maksymalnie 4 osi. W miare potrzeb instaluje sie kolejne takie moduty, zwiekszajac w ten sposéb ilos¢ obstugiwanych osi. Do
modutow IC695PMM335 dotgcza sie wzmacniacze i silniki. Ze wzgledu na zwiekszenie niezawodnosci, szybkosci i obnizenie
podatnosci na zaktdcenia, potaczenie pomiedzy modutami do pozycjonowania osi (IC695PMM335) a wzmacniaczami, wykonane
sg za pomocg $wiattowoddéw. Opcjonalnie do kazdego modutu IC695PMM335 mozna dotaczyé za pomoca $wiattowodu oddalone
uktady wejsc/iwyjsé, zwigzanych z obstuga serwonapedu (np. HOME, LIMIT SWITCH, itp.).

Przy wyborze serwonapedu nalezy szczego6lnie zwrdci¢ uwage na jego wielkos¢ (moment sity) oraz predkosé obrotowa.
Parametry te wyliczane sg na podstawie wtasciwosci mechanicznych maszyny — mas, rodzaju ruchu (liniowy — obrotowy),
predkosci, przyspieszen, oporéw, czasu cykli, itd.

Dobierajac silnik, nalezy zastanowi¢ sie, czy ma by¢ wykonany w wersji bez hamulca, czy z hamulcem. Hamulec ma charakter
statyczny i stuzy do podtrzymania biezacej pozycji osi, przy wytaczonym silniku (nie stuzy do hamowania dynamicznego).
Zastosowanie silnika z hamulcem ma sens np. w przypadku ruchu w pionie, gdy nalezy przytrzymac o$ na pewnej wysokosci
przez znaczacy czas, przyktadowo przeznaczony na obrébke produktu.

W przypadku serwonapedéw serii VersaMotion, wat silnika wykonany jest w wersji z wpustem (klinem). W przypadku
serwonapedoéw serii PACMotion, mozliwe sg wykonania watu z wpustem lub z watlem gtadkim; dlatego prosimy o okreslenie typu
watu dla tej serii serwonapeddow.

W pewnych sytuacjach (szczegélnie w przypadku ruchu w pionie) moze okazac sie konieczne zastosowanie rezystora do
rozpraszania energii. Nalezy wiec rozwazy¢ ilo$¢ energii kinetycznej zwracanej do serwonapedu podczas hamowania
dynamicznego.

Serwonapedy serii VersaMotion oraz serii PACMotion moga by¢ zasilane jednofazowo wprost ze zrédta zasilania 230VAC w
przypadku silnikbw o mniejszej mocy lub tréjfazowo ze zrédta 240VAC.Dlatego, w przypadku zasilania tych serwonapeddw z sieci
400VAC, nalezy koniecznie zastosowac transformator lub autotransformator do obnizenia napiecia. Wystepujg tez odmiany
serwonapedow serii PACMotion, tzw. HV (High Voltage), ktére mogg by¢ zasilane wprost z napiecia 400VAC; w przypadku
zainteresowania takim rozwigzaniem, uprzejmie prosimy o kontakt z firmg ASTOR.

Aby zachowa¢ zgodnosé z certyfikatem CE, nalezy stosowac filtr lub transformator/autotransformator w obwodzie zasilania
serwonapedéw.

Opcjonalnie, do kazdej osi serwonapedu serii PACMotion mozna zastosowac baterie litowag do podtrzymywania informacji o
biezacej pozycji osi. Dzieki temu, nie jest konieczne ponowne kalibrowanie osi po ponownym zatgczeniu zasilania serwonapedu.

Oprogramowanie narzedziowe do serwonapeddw jest czescig oprogramowania narzedziowego do sterownikéw PLC i kontroleréw
PACSystems. Stad, w przypadku serwonapedoéw serii VersaMotion, nalezy dysponowa¢ oprogramowaniem narzedziowym
Proficy Machine Edition w wersji dostosowanej do sterownikéw Micro, a w przypadku serwonapedéw PACMotion,
oprogramowaniem Proficy Machine Edition do kontroleréw serii RX3i (czyli oprogramowaniem w wersji Professional).

Jezeli moc wymienionych w cenniku silnikéw serii PACMotion oraz ich moment sity nie bytyby dla Panstwa satysfakcjonujace,
uprzejmie prosimy o kontakt celem zaproponowania innych silnikow.

Nalezy pamietac, ze dobierany wzmacniacz musi by¢ dopasowany mocg do silnika.

W dalszej czesci cennika zamieszczone sg przyktady konfiguracji serwonapedéw, majace na celu utatwienie doboru konfiguraciji
serwonapedu.
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|. Serwonap ed serii VersaMotion — sterownik VersaMax Micro z ek  spanderami
do pozycjonowania MicroMotion

storowintk VersaMax Micrs Bius modut do pozycjonowania modut do pozycjonowania
1C200UMMO002 lub IC200UMM102 1C200UMMO02 lub IC200UMM102
np. 1C200UDDO20, 1C200UDDO40, IC200UDD164 pracujacy jako rozszerzenie (ekspander) pracujacy jako rozszerzenie (ekspander)
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Przeznaczenie i cechy charakterystyczne

W tym wariancie poszczegolne osie sterowane sg przez specjalizowane moduty, tzw. MicroMotion. Sg to moduty rozszerzen do

sterownika serii VersaMax Micro Plus. Maksymalnie mozna dotaczy¢ dwa takie moduty do sterownika, a kazdy z modutéw moze
obstugiwa¢ maksymalnie dwie osie.

Zastosowanie modutéw MicroMotion pozwala na uzyskanie wiekszej doktadnosci pozycjonowania w poréwnaniu do sterowania
sygnatami PULSE przez sam sterownik. Poniewaz moduty MicroMotion dotgczone sg do sterownika Versamax Micro PLUS, to

petni on role urzadzenia nadrzednego; moze zarzadza¢ np. momentem rozpoczecia wykonywania sekwencji ruchéw oraz
kontrolowaé stan poszczegoélnych osi.

Wariant ten dedykowany jest do sterowania maszynami z maksymalng doktadnoscia, jaka jest mozliwa do osiggniecia w
serwonapedach VersaMotion. Pozwala na obstuge dodatkowych sygnatéw wejsé/wyjsc.

ASTOR Sp. z 0.0. tel.: 012 428-63-20
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Przyktadowa lista elementow w niniejszej konfigurac i

Lp. | Opis Nr katalogowy llos¢
1 Sterownik VersaMax Micro Plus Np. IC200UDDO020 1
2 Modut do pozycjonowania osi Np. IC200UMMO002 2
3 Kabel potgczeniowy miedzy sterownikiem a modutami Kabel dostarczany jest wraz z 2
do pozycjonowania osi modutem do pozycjonowania osi
4 Wzmacniacz VersaMotion Np. IC800VMA102 (1kW) 4
5 Kabel potaczeniowy pomiedzy modutem (wykonywany we wlasnym zakresie) | 4
wzmacniaczem
6 Silnik VersaMotion Np. ICBOOVMM10LNKSE25 (1kW, 4
3,18 Nm, bez hamulca, z wpustem)
7 Kabel zasilajacy Np. IC800VMCP1050 (dt. 5m) 4
8 Kabel enkoderowy Np. IC800VMCE1050 (dt. 5m) 4
9 Kabel do konfigurowania wzmacniacza IC800VMCS030 (dt. 3m) 1
10 Wtyczka potaczeniowa do gniazda CN1 IC800VMACONCNL1 (lub gotowy 4
(do samodzielnego zbudowania kabla potaczeniowego | kabel IC800VMTBCO005)
miedzy sterownikiem a wzmacniaczem)
11 Komputer PC do konfigurowania serwonapedéw - 1

ASTOR Sp. z 0.0.
Dziat Systeméw Sterowania i Sieci Przemystowych
ul. Smolensk 29, 31-112 Krakéw
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Il. Serwonap ed serii VersaMotion — wzmacniacz MicroMotion sterow  any
sygnatami PULSE

Sterownik VersaMax Micro Plus
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Przeznaczenie i cechy charakterystyczne

Jest to bardzo popularny wariant pracy serwonapedu VersaMotion, w ktérym sterownik serii VersaMax Micro PLUS steruje
bezposrednio za pomocg swoich wyj$¢ serwonapedem w trybie PULSE. Program sterujacy realizowany jest w sterowniku przy
uzyciu tzw. funkcji MOTION; sg to bloki funkcyjne opracowane przez firme GE IP z myslg o sterowaniu serwonapedami. Ten tryb
sterowania serwonapedem umozliwia m.in. poszukiwanie zera (HOMING) oraz wykonywanie kilku kolejnych ruchéw bez
zatrzymywania osi. Uzyskana doktadnosc¢ jest mniejsza niz w przypadku bezposredniego sterowania przez modut MicroMation,
jednak dla wielu aplikacji jest ona wystarczajaca. Sterownik ma wbudowane wejscia i wyjscia dwustanowe, ktére moga byé
wykorzystane rowniez do sterowania nie zwigzanym z serwonapedem. Ten tryb sterowania moze by¢ stosowany w przypadkach,
gdy nie wystepuja duze zmiany predkosci w matym czasie.

Przykladem zastosowania takiego wariantu pracy jest realizacja wiercenia, w trakcie ktérego posuw gtowicy wiercacej musi
odbywac sie z réznymi predkosciami, w zaleznosci od stopnia zagtebienia wiertta.

ASTOR Sp. z 0.0. tel.: 012 428-63-20
Dziat Systeméw Sterowania i Sieci Przemystowych e-mail: info@astor.com.pl
ul. Smolensk 29, 31-112 Krakéw www.astor.com.pl
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Przyktadowa lista elementow w niniejszej konfigurac i

Lp. | Opis Nr katalogowy llos¢
1 Sterownik VersaMax Micro Plus Np. IC200UDD220 1
2 Wzmacniacz VersaMotion Np. IC800VMA102 (1kW) 1
3 Kabel potgczeniowy pomiedzy sterownikiem (wykonywany we wtasnym zakresie) | 1
wzmacniaczem
4 Silnik VersaMotion Np. ICB0O0OVMM10LNKSE25 (1kW, 1
3,18 Nm, bez hamulca, z wpustem)
5 Kabel zasilajacy Np. IC800VMCP1050 (dt. 5m) 1
6 Kabel enkoderowy Np. IC800VMCE1050 (dt. 5m) 1
7 Kabel do konfigurowania wzmacniacza IC800VMCS030 (dt. 3m) 1
8 Komputer PC do konfigurowania - 1
9 Wtyczka potaczeniowa do gniazda CN1 IC800VMACONCNL1 (lub gotowy 1
(do samodzielnego zbudowania kabla kabel IC800VMTBCO005)
potaczeniowego miedzy sterownikiem a
wzmacniaczem)

ASTOR Sp. z 0.0. tel.: 012 428-63-20
Dziat Systeméw Sterowania i Sieci Przemystowych e-mail: info@astor.com.pl
ul. Smolensk 29, 31-112 Krakéw www.astor.com.pl
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lll. Serwonap ed serii VersaMotion — modut do pozycjonowania osi, sterowany
sygnatem +/-10V
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Przeznaczenie i cechy charakterystyczne

Taki sposéb sterowania umozliwia kontrole predkosci osi oraz opcjonalnie kontrole momentu sity. Analogowy sygnat sterujacy
(lub sygnaly sterujgce) jest generowany przez nadrzedny sterownik. W takim przypadku, do sterownika nadrzednego, sygnat
enkoderowy mozna wprowadzi¢ z enkodera zewnetrznego lub enkodera wbudowanego w silnik serwonapedu VersaMotion.

Przyktadem zastosowania niniejszego sposobu sterowania jest realizacja nawijania szpuli (sterownik nadrzedny steruje
predkoscig obrotowa, dostosowujac jg do srednicy nawinietego materiatu) lub mocowanie przez wcisk, badz tez dokrecanie srub
(realizowane jest poprzez sterowanie momentem sity).

ASTOR Sp. z 0.0. tel.: 012 428-63-20
Dziat Systeméw Sterowania i Sieci Przemystowych e-mail: info@astor.com.pl
ul. Smolensk 29, 31-112 Krakéw www.astor.com.pl
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Przyktadowa lista elementow w niniejszej konfigurac i

Lp. | Opis Nr katalogowy llos¢
1 Kontroler RX3i sterujgcy momentem sity lub predkoscig | (wg wymaganych potrzeb) 1
z modutami:
- licznika HSC
-wyjscia analogowego
2 Enkoder zewnetrzny (opcjonalny) 2
3 Kabel potgczeniowy miedzy kontrolerem a enkoderem (opcjonalny, wykonywany we 1
whlasnym zakresie)
4 Wzmachniacz VersaMotion Np. IC800VMA102 (1kW) 2
5 Kabel potgczeniowy pomiedzy modutem Wykonywany samodzielnie zgodnie 2
wzmacniaczem z dokumentacja
6 Silnik VersaMotion Np. ICB0O0OVMM10LNKSE25 (1kW, 2
3,18 Nm, bez hamulca, z wpustem)
7 Kabel zasilajacy Np. IC800VMCP1050 (dt. 5m) 2
8 Kabel enkoderowy Np. IC800VMCE1050 (dt. 5m) 2
9 Wtyczka potaczeniowa do gniazda CN1 IC800VMACONCNL1 (lub gotowy 2
(do samodzielnego zbudowania kabla potaczeniowego | kabel IC800VMTBCO005)
miedzy kontrolerem a wzmacniaczem)
10 Kabel do konfigurowania wzmacniacza IC800VMCS030 (dt. 3m) 1
11 Komputer PC do konfigurowania serwonapedoéw - 1

ASTOR Sp. z 0.0.
Dziat Systeméw Sterowania i Sieci Przemystowych
ul. Smolensk 29, 31-112 Krakéw
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I\VV. Serwonap ed serii VersaMotion — modut do pozycjonowania osi
MicroMotion i panel operatorski QuickPanel CE

modut do pozycjonowania
IC200UMMO002 lub IC200UMM102
wyposazony w modut komunikacyjny

— IC200USB002 (RS485)
RS485

max 1200 m

56 H@

panel operatorski

QuickPanel CE
pracujacy jako Master - ']
w protokole ModbusRTU
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Przeznaczenie i cechy charakterystyczne

Konfiguracja ta przeznaczona jest do aplikacji nie wymagajacych kontroli poprzez sterownik nadrzedny. Polecenia wyzwalajgce
prace serwonapedow wydawane sg bezposrednio z poziomu panelu operatorskiego. Dzieki uzyciu modutow MicroMotion, mozna
uzyskaé bardzo dobrg doktadno$¢ pozycjonowania. Program wyzwalany jest z panelu operatorskiego, lecz realizowany jest w

modutach MicroMotion.

Przyktadem zastosowania takiej konfiguracji moze by¢ sterowanie zamykaniem i otwieraniem specjalizowanej klapy (np. do
hermetyzacji).

ASTOR Sp. z 0.0. tel.: 012 428-63-20
Dziat Systeméw Sterowania i Sieci Przemystowych e-mail: info@astor.com.pl
ul. Smolensk 29, 31-112 Krakéw www.astor.com.pl
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Przyktadowa lista elementow w niniejszej konfigurac i

Lp. | Opis Nr katalogowy llos¢
1 Panel operatorski QuickPanel CE Np. IC754VGI06STD 1
2 Modut do pozycjonowania osi Np. IC200UMMO002 1
3 Port komunikacyjny Np. IC200USB002 (RS485) 1
4 Kabel potgczeniowy RS485 miedzy panelem a (wykonywany we wtasnym zakresie) | 1
modutami
5 Wzmacniacz VersaMotion Np. IC800VMA102 (1kW) 2
6 Kabel potaczeniowy pomiedzy modutem (wykonywany we wtasnym zakresie) | 2
wzmacniaczem
7 Silnik VersaMotion Np.IC800VMM10LNKSE25 (1kW, 2
3,18 Nm, bez hamulca, z wpustem)
8 Kabel zasilajacy Np. IC800VMCP1050 (dt. 5m) 2
9 Kabel enkoderowy Np. IC800VMCE1050 (dt. 5m) 2
10 Kabel do konfigurowania wzmacniacza IC800VMCS030 (dt. 3m) 1
11 Komputer PC do konfigurowania serwonapedéw - 1
12 Wtyczka potaczeniowa do gniazda CN1 IC800VMACONCNL1 (lub gotowy 2

miedzy kontolerem a wzmacniaczem)

(do samodzielnego zbudowania kabla potagczeniowego

kabel IC800VMTBCO005)

ASTOR Sp. z 0.0.
Dziat Systeméw Sterowania i Sieci Przemystowych
ul. Smolensk 29, 31-112 Krakéw

tel.: 012 428-63-20
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V. Serwonap ed serii VersaMotion — modut do pozycjonowania osi

MicroMotion wyzwalany zdalnym sterownikiem
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Przeznaczenie i cechy charakterystyczne

Jest to wariant podobny do sterowania praca modutéw MicroMotion przez sterownik nadrzedny serii VersaMax Micro PLUS, z tym
ze komunikacja z modutami MicroMotion odbywa sie po taczu RS485, z wykorzystaniem protokotu Modus RTU. Dzieki temu,
sterownikiem nadrzednym moze by¢ dowolny sterownik, pracujacy jako urzadzenie MASTER w protokole Modus RTU.

Przyktadem zastosowania takiego wariantu moze byé ekonomiczna wersja wieloosiowej maszyny.

ASTOR Sp. z 0.0.
Dziat Systeméw Sterowania i Sieci Przemystowych
ul. Smolensk 29, 31-112 Krakéw

tel.: 012 428-63-20
e-mail: info@astor.com.pl
www.astor.com.pl
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Przyktadowa lista elementow w niniejszej konfigurac i

Lp. | Opis Nr katalogowy llos¢
1 Zestaw moze sie sktadac z:
-zasilacza Np. IC200PWR002 1
-jednostki centralnej Np. IC200CPUEO5 1
-podstawek pod moduty we/wy w ilosci odpowiadajacej modutom Np. IC200CHS022
-modutéw we/wy
5 Kabel potgczeniowy RS485 miedzy sterownikiem a modutami (wykonywany we wtasnym zakresie) 2
6 Modut do pozycjonowania osi Np. IC200UMMO002 2
7 Port komunikacyjny Np. IC200USB002 (RS485) 2
8 Wzmacniacz VersaMotion Np. IC800VMA102 (1kW) 4
9a | Kabel potaczeniowy pomiedzy sterownikiem wzmacniaczem (wykonywany we wtasnym zakresie) 4
9b | Wtyczka potaczeniowa do gniazda CN1 (do samodzielnego IC800VMACONCNL1 (lub gotowy kabel 4
zbudowania kabla potaczeniowego miedzy sterownikiem a IC800VMTBCO005)
wzmacniaczem)
10 | Silnik VersaMotion Np. ICBOOVMM10LNKSE?25 (1kw, 3,18 Nm, | 4
bez hamulca, z wpustem)
11 | Kabel zasilajacy Np. IC800VMCP1050 (dt. 5m) 4
12 | Kabel enkoderowy Np. IC800VMCE1050 (dt. 5m) 4
13 | Kabel do konfigurowania wzmacniacza IC800VMCS030 (dt. 3m) 1
14 | Komputer PC do konfigurowania serwonapedoéw - 1

ASTOR Sp. z 0.0.
Dziat Systeméw Sterowania i Sieci Przemystowych
ul. Smolensk 29, 31-112 Krakéw

tel.: 012 428-63-20

www.astor.com.pl
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VI. Serwonap ed serii PACMotion
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Przeznaczenie i cechy charakterystyczne
Serwonaped PACMotion umozliwia elastyczny dobér zasobdéw; w zaleznosci od potrzeb instaluje sie kolejne specjalizowane
moduty do pozycjonowania osi (IC695PMM335) i dotacza sie do nich wzmacniacze oraz silniki. Sposréd réznych serwonapedow
firmy GE IP, rozwigzanie PACMotion zapewnia najwiekszg szybkosc¢ dziatania i najwieksze mozliwosci programowe, takie jak
sprzeganie osi (tryb Follower), definiowanie i tadowanie krzywych CAM na ruchu. Dzieki zastosowaniu potaczen
Swiattowodowych, serwonapedy mogg zosta¢ rozproszone na obszarze nawet 400m, przy zachowaniu niezmiennie wysokiej

odpornosci na zaktécenia.

4
@/‘ silnik

@/‘ silnik

@/‘ silnik

Serwonapedy stanowig czesc¢ kontrolera RX3i, dzieki czemu rozwigzanie to nadaje sie nie tylko do sterowania osiami, ale takze
do jednoczesnego kontrolowania rozbudowanych proceséw dyskretnych i ciagtych. Dedykowane jest szczegolnie do
skomplikowanych wieloosiowych maszyn.

ASTOR Sp. z 0.0.

Dziat Systeméw Sterowania i Sieci Przemystowych

ul. Smolensk 29, 31-112 Krakow
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Przyktadowa lista elementow w niniejszej konfigurac i

Lp. | Opis Nr katalogowy llos¢
1 Panel operatorski z serii Quickpanel CE Np. IC754VGI06STD 1
2 Kabel potgczeniowy Ethernet - 2
3 Kontroler RX3i (konfiguracja wg potrzeb, ponizej 1
wymieniono przyktadowe
podstawowe elementy sktadowe)
4 Zasilacz Np. IC695PSA040 1
5a Jednostka centralna Np. IC695CPU310 1
5b Kaseta Np. IC695CHS012 1
(12 gniazdowa )
6 Modut komunikacyjny Ethernet IC695ETM001 1
7 Modut do pozycjonowania osi IC695PMM335 2
8a Kabel swiattowodowy Np. ZA66L-6001-0023#L1R003 4
(dt.1m)
8b Kabel $wiattowodowy Np. ZA66L-6001-0023#L300R0 6
(dt.0,3m)
9 Oddalony terminal przytaczeniowy IC695FTB001 2
10 Listwa przytgczeniowa Np. IC694TBB032 4
11 Wzmacniacz (wchodzi w sktad zestawu, np. Np. zestaw PM500SVS400-K 8
PM500SVS400-K) (4 Nm, 4000 rpm, bez hamulca z
12 Silnik (wchodzi w sktad zestawu, np. wpustem) 8
PM500SVS400-K)
13 Kabel zasilajacy silnik (wchodzi w sktad zestawu, | PM500CBL2040B06 (zestaw kabli 8
np. PM500CBL2040B06) do silnika 4Nm: zasilajgcego silnik i
14 Kabel enkoderowy (wchodzi w sktad zestawu, enkoderowego, dtugos¢ 6m) 8
np. PM500CBL2040B06)
15 Bateria do enkodera absolutnego ZA06B-6093-K001 8
16 Komputer PC do programowania - 1

ASTOR Sp. z 0.0.
Dziat Systeméw Sterowania i Sieci Przemystowych
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