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Sterowanie pracg serwonapedu ASTRAADA SRV
za pomocg sygnatu analogowego

Jedng z metod sterowania pracg serwonapedu ASTRAADA SRV jest uzycie sygnatu analogowego
+/-10V do zadawania predkosci lub momentu sity. Predkos$¢ lub moment sity bedzie wprost
proporcjonalny do warto$é podawanego napiecia, a kierunek ruchu zalezny bedzie od znaku tego
napiecia.

Zaleca sie przywrdcenie ustawien fabrycznych serwowzmacniacz przed rozpoczeciem jego
konfigurowania. W tym celu nalezy wpisa¢ wartos$¢ 1 do parametru P4.92 i ponownie zatgczy¢
zasilanie serwowzmacniacza.

STEROWANIE PREDKOSCIA

Aby serwonaped pracowat w trybie sterowania predkoscig, nalezy w parametrze konfiguracyjnym
P0.03 wybrad ten wtasnie sposdb sterowania.

Parametr Wartosé, jakg nalezy ustawic
P0.03 Wartosc 1 oznacza sterowanie predkoscig (Speed mode). Po ustawieniu tego
parametru koniczny jest restart zasilania serwowzmacniacza.

Wybdr sposobu zadawania predkosci okreslany jest w parametrze P0.40.
Parametr Wartosé, jaka nalezy ustawic

P0.40 Wartos$¢ 1 oznacza wybér zadawania predkosci za pomoca wejscia analogowego
(Analog input).

Nalezy rdwniez okresli¢, ktore wejscie analogowe bedzie uzywane do sterowania predkoscia.

Parametr Wartos¢, jaka nalezy ustawic
P3.26 Wartos¢ 3 oznacza wybér wejscia analogowego nr 1 jako kontrolujacego
predkosé.

Uwaga: nalezy upewnic sig, ze zadne inne z wejs¢ analogowych nie jest skonfigurowane do sterowania
predkoscia, bowiem ustawienie dwdch wejs¢ na tg sama funkcje spowoduje wyswietlenie btedu Er12-1
na serwowzmacniaczu. Nalezy wiec sprawdzic:

P3.27 (Analog input 2)

P3.70 (Analog input 3).

Wohisanie zera wytgcza te wejscia.

Po ustawieniu ktéregokolwiek z tych parametrow konieczny jest restart zasilania
serwowzmachniacza.
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Opcjonalnie mozna przeskalowac wejscie analogowe za pomocg parametréw P0.42 i P3.20. Parametr
P3.20 moze postuzy¢ do kompensacji pragdu jatowego na wejsciu analogowym (offset).

Parametr Wartosé, jaka nalezy ustawic

P0.42 Ustawienie wzmocnienia dla wejscia analogowego 1 (w zakresie 10-2000 rpm/V)
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P3.20 Kompensacja pradu jatowego (Analog input 1 offset). Wartos¢ mozna dobraé
eksperymentalnie lub odczyta¢ parametr R1.05 i wpisa¢ taka samg wartosc do
P3.20.
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Podftgczenie sygnatu analogowego +/-10V*

Sygnat analogowy do sterowania predkoscig za pomocg wejscia analogowego nr wprowadza sie na
zacisk 1 (AD1) wzgledem zacisku 5 (masa GND).

Zrédto sygnatu analogowego Serwowzmacniacz
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Nalezy stosowac
kabel ekranowany

---Informacje uzupetniajgce---
Opcjonalna kontrola momentu sity podczas sterowania predkoscig

Przy sterowaniu predkoscig opcjonalnie mozna natozy¢ ograniczenie dla momentu sity. Nalezy
pamietac, ze przy zbyt matym momencie sity, pewne predkosci nie bedg mogty zostac osiggniete lub
0$ w ogdble moze nie ruszyc.

Przyktad ograniczenia momentu sity wartoscig zapisang w parametrze wewnetrznym serwonapedu:

Parametr Nazwa Wartosé, opis

P0.09 Zezwolenie na Po wpisaniu wartosci 1 do P0.09 serwonaped bedzie reagowat na
ograniczanie ograniczanie momentu sity okreslone w parametrze P0.10.
momentu sity

P0.10 Zadany limit Wprowadzona warto$¢ momentu sity nie bedzie przekraczana
momentu sity podczas pracy serwonapedu. Warto$¢ wprowadza sie w dziesigtych
[%] czesciach procenta w odniesieniu do momentu znamionowego

serwosilnika.

1 Podana numeracja zaciskéw w tej dokumentacji oraz schematy podtaczen dotyczg serii AS63xx. W przypadku
serii uzycia serii AS64xxx nalezy postuzy¢ sie dokumentacja do serii AS64xxx ,,Dokumentacja techniczna w
jezyku polskim do SRV-64" lub ,,Dokumentacja techniczna w jezyku angielskim do SRV-64".
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Przyktad ograniczenia momentu sity osobnym sygnatem analogowym:

analogowe nr 2

Parametr Nazwa Wartosé, opis
P0.09 Zezwolenie na Po wpisaniu wartosci 6 serwonaped bedzie reagowat na
ograniczanie ograniczanie momentu sity wynikajgce z wartosci pradu
momentu sity doprowadzonego na osobne wejscie analogowe. Nalezy w takim
przypadku uaktywnié¢ kolejne wejscie analogowe do petnienia
takiej roli, np. wejscie analogowe nr 2. W niniejszym przyktadzie
wejscie analogowe nr 1 nadal stuzy do sterowania predkoscig
serwonapedu.
P3.27 Funkcja Warto$¢é 4 oznacza przypisanie funkcji Torque command do wejscia
petniona przez analogowego nr 2. Sposdb podtaczenia sygnatu na wejscie 2
wejscie zamieszczony jest przy opisie zadawania momentu sity sygnatem

analogowym.
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STEROWANIE MOMENTEM SItY

Aby serwonaped pracowat w trybie sterowania momentem sity, nalezy w parametrze
konfiguracyjnym P0.03 wybrac ten witasnie sposéb sterowania.

Parametr Wartos¢, jaka nalezy ustawic
P0.03 Wartosc 2 oznacza sterowanie momentem sity (Torque mode). Po ustawieniu tego
parametru koniczny jest restart zasilania serwowzmacniacza.

Wybodr sposobu zadawania momentu sity okreslany jest w parametrze P0.60.

Parametr Wartos¢, jaka nalezy ustawic
P0.60 Wartos$¢ 1 oznacza wybér zadawania momentu sity za pomocg wejscia
analogowego (Analog input).

Nalezy rdwniez okresli¢, ktore wejscie analogowe bedzie uzywane do sterowania predkoscia.

Parametr Wartos¢, jaka nalezy ustawic
P3.27 Wartos$¢ 4 oznacza wyboér wejscia analogowego nr 2 jako kontrolujgcego
moment sity.

Uwaga: nalezy upewnic sig, ze zadne inne z wej$¢ analogowych nie jest skonfigurowane do sterowania
predkoscig, bowiem ustawienie dwdch wejs¢ na tg sama funkcje spowoduje wyswietlenie btedu Er12-1
na serwowzmacniaczu. Nalezy wiec sprawdzic:

P3.26 (Analog input 1)

P3.70 (Analog input 3).

Whisanie zera wytacza te wejscia.

Po ustawieniu ktéregokolwiek z tych parametréw konieczny jest restart zasilania
serwowzmacniacza.
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Opcjonalnie mozna przeskalowac wejscie analogowe za pomocg parametréw P0.62 i P3.23. Parametr
P3.20 moze postuzy¢ do kompensacji pragdu jatowego na wejsciu analogowym (offset).

Parametr Wartos¢, jaka nalezy ustawic
P0.62 Ustawienie wzmocnienia dla wejscia analogowego 2 (w zakresie 0-200 %/V)
Rated torque(%) A
100
e P0.62=10%/V
50
I P0.62=5%/V
-10.0V _
! 10.0V  AD2 input voltage(V)
e e -50
A -100
P3.23 Kompensacja pradu jatowego (Analog input 2 offset). Wartos¢ mozna dobra¢
eksperymentalnie lub odczyta¢ parametr R1.05 i wpisa¢ taka sama wartos¢ do

P3.20.

Sampling voltage (V) A

Before setting

After sefting

10V /,"V\_H_,/ Actual vo1taae (V)
10V
- P3.20
P3.23

Zadawanie predkosci w oparciu o wewnetrzne parametry odbywa sie przy uzyciu nastepujacych
parametrow:

Parametr Wartos¢, jakg nalezy ustawic

P0.40 Wartosc 0 oznacza wybranie wewnetrznych parametrow jako zrédta zadawania
predkosci. Domyslnie uzywany jest wtedy parametr P0.46.

P0.46 Wartos$¢ zadanej predkosci. Zakres: od -20 000 do +20 000 obr/min.

P0.61 Opcjonalna zamiana kierunku ruchu (0 = normalnie, 1 = na odwrot).
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Podtgczenie sygnatu analogowego +/-10V

Sygnat analogowy do sterowania predkoscig za pomocg wejscia analogowego nr wprowadza sie na
zacisk 20 (AD2) wzgledem zacisku 19 (masa GND).

______________________

Zrédto sygnatu analogowego Serwowzmacniacz

(AD1
i [> oo

£
|

i 5| GND
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URUCHOMIENIE SERWONAPEDU

Aby serwonaped rozpoczat prace konieczne jest doprowadzenie sygnatu na wejscie SON (Servo ON).
Fabrycznie pierwsze wejscie dwustanowe ma przypisang taka funkcje.

Parametr Wartos¢, jaka nalezy ustawic
P3.00 0x03 lub 0x103 oznacza skonfigurowanie funkcji SON dla wejscia DI1
Nr Wejscie Parametr Numer Nazwa | Petniona funkcja
zacisku konfiguracyjny funkgcji dla
we wzmachiaczu wejscia
16 DI1 - Digital P3.00 0x03 lub SON Uaktywnienie
input 1 0x103 serwonapedu
(Servo enabling)

W przypadku wybrania takiej konfiguracji, sygnat zatgczajacy nalezy doprowadzi¢ do zacisku nr 16 w
gniezdzie CN1.

|15|14|13|12|11|10|9|8|7|6|5|4|3|2 |1|
|30|29|28|27|26|25|24|23|22|21|20|19|18|17|16|

—|44|43|42|41|40|39|38|37|36|35|34|33|32|31r

Wejscia dwustanowe serwonapedu ASTRAADA SRV mogg zosta¢ podtgczone do pracy w logice
dodatniej lub logice ujemnej. Wybor logiki dodatnia/ujemna odbywa sie dla wszystkich wejsé, a nie
indywidulanie dla kazdego z wej$¢ (wybdr logiki normalna/zanegowana odbywa sie indywidualnie dla
kazdego z wejsé.) Sposoby podtgczenia sygnatu do wejs¢ dwustanowych z uzyciem zewnetrznego
zrédta 24VDC z uwzglednieniem logiki dodatniej i ujemnej oraz zrddta zasilania wewnetrznego i
zewnetrznego sg nastepujace:
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Podfqczenie wejscia dwustanowego z uzyciem zewnetrznego zrédfa zasilania
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Podfqgczenie wejscia dwustanowego z uzyciem lokalnego zasilacza we wzmacniaczu
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Schematy po lewej stronie ilustrujg logike ujemna, poniewaz zatgczenie obwodu obydwa sie za
pomocg bieguna ujemnego. Schematy po prawej stronie pokazujg logike dodatnig potaczen
elektrycznych.
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